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(g) Machine de fenaison pour I'andainage, comportant au moins deux roues rateleuses. 

(57) La presents invention se rapporte a une machine de 
fenaison pour I'andainage, comportant une structure por- 
teuse a iaquelle sont rattachfc deux bras portant chacun 
au moins une roue rateleuse. Au travail ces roues rateleu- 
ses cooperent pour former un andain de vegetaux entre el- 
les. 

Selon invention la structure porteuse (1) comporte a 
I'avant des roues rateleuses (12, 13), dans le prolonge- 
ment de la zone situee entre lesdites roues rateleuses, un 
dispositif supplemental (36) pour deplacer des vegetaux. 
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Description 

La pr£sente invention concerne un machine de fenaison 
pour l'andainage, comportant une structure porteuse a 
laquelle sont rattachds deux bras portant chacun au moins 
une roue rateleuse munie d' outils pour d£placer des 
v£g6taux se trouvant au sol, lesquelles roues rateleuses 
peuvent etre entrainees en rotation autour d'axes 
sensiblement verticaux, de telle sorte qu'elles tournent en 
convergence a l'avant et cooperent pour former un andain de 
vegetaux entre elles. 

Sur une machine connue de ce genre, la bande de 
terrain qui est situee entre les deux roues rateleuses 
n'est pas atteinte par les outils de ces dernieres. Les 
vegetaux qui se trouvent sur cette bande ne sont done pas 
deplaces par lesdits outils et en plus, ils sont recouverts 
par les v<§g£taux andain^s. Ces vegdtaux non deplaces ne 
sont pas aeres et, de ce fait, ils ne s&chent pas aussi 
vite que les autres. En sus, comme ils sont plus ou moins 
plaques au sol ils sont dif f iciles a ramasser avec un pick- 
up lors de la recolte. 

La presente invention a notamment pour but de rem^dier 
a ces inconv£nients . 

A cet ef fet vine importante caract^ristique de 
1' invention consiste en ce que la structure porteuse 
comporte a l'avant des roues rateleuses, dans le 
prolongement de la zone situee entre lesdites roues 
rateleuses, un dispositif supplementaire pour ddplacer des 
vegetaux. 

Ce dispositif deplace ainsi, avant la formation de 
l'andain, les vegetaux qui se trouvent dans la zone situee 
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entxe les deux roues rateleuses. De ce fait, apres le 
passage de la machine, il ne subsiste pas de produits qui 
n'ont pas subi de traitement. Les andains obtenus sont done 
parfaitement homogenes et faciles a ramasser. 

Selon 1' invention, le dispositif supplementaire pour 
deplacer des vegetaux peut etre constitue par un ou 
plusieurs organes de fanage qui sont animes soit a partir 
du sol sur lequel ils se deplacent soit a partir d'une 
source d'entrainement du tracteur servant a deplacer la 
machine. Ce ou ces organes fanent et aerent alors les 
vegetaux de la zone situee entre les roues rateleuses. 

Le dispositif selon 1 # invention peut aussi etre 
constitue par un ou plusieurs organes de ratelage. Ces 
organes de ratelage peuvent etre animes a partir du sol 
lorsque la machine est deplacee ou bien a partir d'une 
source d'entrainement du tracteur. Ils ramassent alors les 
vegetaux de la zone situee entre les roues rateleuses et 
les deposent dans le champ d' action d'une seule ou bien des 
deux roues rateleuses. 

D'autres caracteristiques et avantages de 1' invention 
ressortiront des revendications et de la description ci- 
apres de plusieurs exemples de realisation non limitatifs 
de 1' invention, avec reference aux dessins annexes dans 
lesquels : 

- la figure 1 represente une vue de dessus d'un 
premier exemple de realisation de la machine selon 
1' invention, 

- la figure 2 represente une vue de c6te de la machine 
de la figure 1, 

- la figure 3 represente une vue de dessus d'un second 
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exemple de realisation de la machine selon 
1' invention, 

- la figure 4 represente une vue de c6t£ de la machine 
de la figure 3, 

- la figure 5 represente une vue de detail de 1'organe 
de fanage avec une coupe partielle, suivant la 
fleche F de la figure 4, 

- la figure 6 represente une vue de dessus d'un 
troisieme exemple de realisation de la machine selon 
1 ' invention, 

- la figure 7 represente une vue de cot6 de la machine 
selon la figure 6, 

- la figure 8 represente une vue de dessus d'un 
quatrieme exemple de realisation de la machine selon 
1' invention, 

- la figure 9 represente une vue de cot£ de la machine 
de la figure 8, et 

- la figure 10 represente une vue de detail de 
1'organe de r&telage, avec une coupe partielle, 
suivant la fleche G de la figure 9. 

Telle qu'elle est representee sur les figures 
annexees, la machine selon 1' invention comporte une 
structure porteuse (1) . Celle-ci est notamment constitute 
par une poutre (2) qui est dirigee dans la direction 
d'avancement (A) . Cette poutre (2) possede a son extr£mite 
avant un dispositif d'accouplement (3) pour l'accrocher a 
un tracteur d'entrainement qui n'est pas represente. A son 
extremity arriere elle possede deux supports (4 et 5) 
divergents, ayant chacun une roue porteuse (6 et 7) qui 
repose sur le sol. De chaque cote de cette poutre (2) est 
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articule un bras (8, 9) au moyen d'un axe (10, 11) qui est 
sensiblement horizontal et dirige dans la direction 
d'avancement (A). Sur chacun de ces bras (8, 9) est 
articulee une roue rateleuse (12, 13) au moyen d'un second 
axe (14, 15) qui est egalement sensiblement horizontal et 
dirige dans la direction d'avancement (A) . Une deuxieme 
roue rateleuse qui coopere avec la roue rateleuse (12, 13) 
peut eventuellement etre relie a chaque bras (8, 9) en vue 
d'augmenter la largeur de travail de la machine. 

Chacune de ces roues rateleuses (12, 13) comporte un 
axe support (16, 17) sensiblement vertical, sur leguel est 
monte de maniere a pouvoir tourner un boitier (18) avec des 
bras (19) munis d'outils de travail (20) . Ces derniers sont 
constitues par des fourches qui deplacent les vegetaux 
coupes se trouvant au sol. Les bras porte-outils (19) sont 
guides de sorte qu'ils puissent pivoter autour de leurs 
axes longitudinaux respectifs, dans des paliers (21) 
solidaires du boitier (18) . A l'interieur de ce boitier 
(18) est prevue, d'une maniere connue, une came de commande 
qui est fixee sur l'axe support (16, 17). Chaque bras porte- 
outils (19) comporte a son extremite situee dans le boitier 
(18) un levier avec un galet qui est guide dans ladite 
came. 

Sous le boitier (18) de chaque roue rateleuse (12, 
13), l' extremite infer ieure de l'axe support (16, 17) porte 
une traverse (22) avec deux roulettes (23) qui reposent sur 
le sol lorsque la machine est dans la position de travail. 

Au-dessus du boitier (18) de chaque roue rateleuse 
(12, 13) est prevu un couvercle (24) qui est fixe sur l'axe 
support (16, 17) avec une goupille. Ce couvercle (24) 
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comporte un bossage (25) avec un alesage k travers lequel 
passe l'axe d' articulation (14, 15) prSvu sur le bras (8, 
9) correspondant . Sous ce couvercle (24) est disposde une 
couronne dentee qui est solidaire de la partie supSrieure 
du boitier (18) . Cette couronne est en prise avec un pignon 
conique qui est lie a un arbre (26, 27) qui s'Stend hors du 
couvercle (24) , en direction de la poutre (2) . Sur cet 
arbre (26, 27) de chaque roue rateleuse (12, 13) peut etre 
branche un arbre de transmission (28, 29) ayant un joint de 
cardan pr&s de chacune de ses extremites. Chaque arbre (28, 
29) est relie a un arbre de sortie (30, 31) d'un carter de 
distribution (32) fixe sous la poutre (2) . Ce carter (32) 
comporte ainsi deux arbres de sortie (30, 31) et un arbre 
d' entree qui est dirige vers 1'avant. II renferme des 
renvois d' angles reliant cet arbre d' entree a chaque arbre 
de sortie (30, 31)- Un autre arbre de transmission (33) est 
branche sur ledit arbre d' entree. Cet arbre de transmission 
(33) s'etend sous la poutre (2) pratiquement jusqu'au 
dispositif d'accouplement (3) et peut £tre relie par 
1' intermedia ire d'un arbre a cardan, non represents, a 
1' arbre de prise de force du tracteur. 

Le bras porteur (8, 9) de chaque roue rateleuse (12, 
13) est equips d'un verin hydraulique (34, 35) qui permet 
de le relever dans une position sensiblement verticale pour 
le transport. Chaque vSrin (34, 35) est articule avec une 
de ses extremites sur la structure (1) et avec son autre 
extremite sur le bras correspondant ( 8 , 9 ) • 

La structure porteuse (1) comporte a l'avant des deux 
roues rateleuses (12, 13), dans le prolongement de la zone 
situee entre lesdites roues rateleuses, un dispositif 
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supplementaire (36) pour deplacer les vegetaux. Dans les 
exemples de realisation des figures 1 a 5 ce dispositif 
(36) est const itue par un organe de fanage (37) . Cet organe 
est de preference anime durant le travail afin d'obtenir un 
fanage complet des vegetaux. 

Sur les figures 1 et 2 1' organe dc fanage (37) est 
constitue par un rotor (38) sensiblement horizontal qui 
comporte des dents courbees (39) sur sa peripheric. Chacune 
des deux extremites de ce rotor (38) est montee libre en 
rotation dans un palier d'un bras support (40, 41). Les 
deux bras supports (40, 41) sont articules par rapport a la 
poutre (2) au moyen d'un pivot (42) sensiblement 
horizontal. L'extremite infer ieure de chaque bras (40, 41) 
porte en sus une roue (43, 44) gui roule sur le sol. Ces 
roues (43, 44) guident le rotor (38) pour lui faire suivre 
les denivellations . 

Durant le travail le rotor (38) tourne autour de son 
axe longitudinal dans le sens de la fleche (B) . II est 
entraine a partir du sol sur lequel se deplace la machine. 
A cet effet au rooins une des roues (43, 44) comporte un axe 
avec une roue a chaine ou une poulie (45) sur laquelle 
passe une chaine ou une courroie (46) . Le rotor (38) 
comporte egalement une roue a chaine ou une poulie (47) 
pour ladite chaine ou courroie. Celle-ci transmet alors 
l'entrainement de la roue (44) au rotor (38). Le rapport 
entre ces roues a chaines ou ces poulies (45 et 47) est tel 
que la vitesse lineaire des extremites exterieures des 
dents (39) soit infer ieure a la vitesse d'avancement de la 
machine . 

Entre la poutre (2) et le pivot (42) est prevu un 
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verin hydraulique (48) . Celui-ci peut etre actionn6 de 
sorte qu'il fasse tourner le pivot (42) pour lever ou 
abaisser les bras supports (40 et 41) , en vue de r6gler la 
hauteur par rapport au sol du rotor (38) . Ce dernier peut 
aussi etre entierement degage du sol pour le transport. 

Dans l'exemple de realisation selon les figures 3 a 5 
1'organe de fanage (37) est anime a partir d'une source 
d' entrainement du tracteur servant a deplacer la machine. 
Dans ce cas il s'agit de l'arbre de prise de force du 
tracteur. On pourrait £galement pr£voir un entrainement 
hydraulique a partir de la prise hydraulique ou un 
entrainement electrique a partir d'une prise £lectrique du 
tracteur. 

Dans le mode de realisation qui est represents 
1'organe de fanage (37) est constitue par deux rotors (49 
et 50) munis de dents (51) dont les trajectoires se 
recouvrent. Ces rotors (49 et 50) sont entraines en 
rotation autour d'axes (52 et 53) qui sont dirig^s vers le 
haut. lis tournent en sens contraires de telle sorte que 
leurs dents se deplacent les unes vers les autres sur la 
partie avant (vu dans le sens d'avancement (A)) de leurs 
trajectoires respectives. 

L'axe (52, 53) de chague rotor (49, 50) comporte une 
roulette (54, 55) qui repose sur le sol au travail. D'autre 
part, chaque rotor (49, 50) est fix£ a un tube (56, 57) qui 
est relie a un support (58) solidaire de la poutre (2), 
chacun de ces tubes (56 et 57) comporte un axe 
d' articulation (59, 60). Celui-ci est sensiblement 
horizontal et est dirige dans la direction de ddplacement 
(A) . Les rotors (49 et 50) peuvent pivoter autour de ces 
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axes d' articulation (59 et 60) pour bien suivre les 
denivellations du sol ou bien pour etre eloignes du sol en 
vue du transport. 

L'entrainement en rotation des rotors (49 et 50) est 
assure a partir de l'arbre de transmission (33) qui s'etend 
sous la poutre (2) . Pour cela cet arbre (33) comporte une 
roue dentee (61) qui engrene avec une autre roue dentee 
(62) placee a 90°. Cette deuxieme roue dentee (62) est 
montee sur un arbre (63) qui porte egalement une poulie 
(64) avec une courroie de transmission (65) . Celle-ci passe 
sur une deuxieme poulie (66) prevue sur un arbre 
d'entrainement (67) qui s'etend d'un rotor (49, 50) a 
1' autre et dont chaque extremite porte un pignon qui 
engrene avec une couronne dentee solidaire du rotor (49, 
50) correspondant. Cet arbre (67) comporte des 
accouplements a doigts (68 et 69) au niveau des axes 
d' articulation (59 et 60) des tubes (56 et 57). II est 
avantageusement loge dans lesdits tubes et le support (58) 
qui en assurent la protection. Les roues dentees (61 et 62) 
se situent dans un boitier de protection (70) . 

Le nombre et les dimensions des rotors (49 et 50) ne 
sont pas limitatifs. On pourrait eventuellement ne prevoir 
qu'un seul rotor (49 ou 50) sous la poutre (2) . 

Dans les exemples de realisation selon les figures 6 a 
10 le dispositif supplemental (36) pour deplacer les 
vegetaux est constitue par un organe de ratelage (71) . Cet 
organe deplace les vegetaux lateralement vers l'une ou les 
deux roues rateleuses (12 et 13) . II est anime durant le 
travail afin d'obtenir un bon ratelage et un deplacement 
rapide des vegetaux. 
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Sur les figures 6 et 7 l'organe de ratelage (71) est 
constitue par deux disques (72 et 73) entraln^s en rotation 
par le sol durant le travail. Ces disques (72 et 73) sont 
diriges obliquement a la direction d'avancement (A). lis 
sont places partiellement l 7 un derriere 1 ' autre et orientes 
de telle sorte que la partie la plus en avant de chacun 
d'eux soit situee sous la poutre (2) . Chacun de ces disques 
(72 et 73) se compose d'un moyeu central (74) pourvu 
d'entraineurs (75), par exemple des dents, sur toute sa 
Peripherie. Le moyeu (74) de chaque disque (72, 73) est 
monte de maniere a pouvoir tourner sur un axe (76, 77). 
Chaque axe (76, 77) est prevu sur un bras (78, 79) qui est 
articule sur la poutre (2) au moyen d'un axe sensiblement 
horizontal (80, 81). Chaque disque (72, 73) peut pivoter 
avec son bras (78, 79) autour de l'axe d' articulation (80, 
81) correspondant, pour suivre les denivellations du sol. 
De plus la position de chaque disque (72, 73) par rapport 
au sol peut etre reglee en deplagant le bras (78, 79) 
autour de son axe d' articulation (80, 81). Ainsi, il peut 
etre bascule vers le haut, en direction de la poutre (2) 
pour le transport. 

Les deux disques (72 et 73) pourraient par exemple 
etre remplaces par un seul disque oblique. Dans ce cas les 
produits seraient diriges vers une seule des roues 
r&teleuses (12 ou 13). La constitution de ces disques (72, 
73) peut egalement varier. 

Sur les figures 8 a 10 l'organe de ratelage (71) est 
constitue par deux tambours (82 et 83) sensiblement 
verticaux qui sont munis a leur partie inf£rieure d'un 
dispositif (84, 85) tel que des plaques flexibles ou des 
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fourches, pour deplacer les vegetaux. Chacun de ces 
tambours (82 et 83) est monte de maniere a pouvoir tourner 
sur un axe support (86, 87) dirige vers le haut lorsqu'il 
est en position de travail. L'extremite superieure de 
chaque axe (86, 87) est fixee a un boitier (88, 89) tandis 
que l'extremite inferieure comporte une roue ou un galet 
qui repose sur le sol. Chaque boitier (88, 89) est relie a 
un support (90) qui est solidaire de la poutre (2) , au 
moyen d'un tube (91, 92) realise en deux parties articulees 
entre elles au moyen d'un axe (93, 94). Chacun de ces axes 
(93, 94) est sensiblement horizontal et dirige dans la 
direction d'avancement (A) . Les tambours (82 et 83) peuvent 
pivoter autour de ces axes d' articulation (93 et 94) pour 
bien suivre les denivellations du sol ou bien pour etre 
eloignes du sol en vue du transport. 

L'entrainement en rotation des deux tambours (82 et 
83) est assure a partir d'une source d'entrainement du 
tracteur servant a deplacer la machine. Dans le cas deer it, 
l'entrainement est effectue a partir de l'arbre de pise de 
force du tracteur. II ressort notamment des figures 9 et 10 
que l'arbre de transmission (33) qui est destine a etre 
relie a l'arbre de prise de force au moyen d'un arbre a 
cardan, traverse un boitier (95) integre dans le support 
(90). Dans ce boitier (95) l'arbre de transmission (33) est 
muni d'un pignon (96) qui engrene avec un second pignon 
(97) solidaire d'un arbre (98) . Cet arbre (98) s'etend 
lateralement hors du boitier (95) et porte une poulie (99) 
avec une courroie (100) . Celle-ci passe sur une deuxieme 
poulie (101) qui est montee sur un arbre d'entrainement 
(102) des tambours (82 et 83). Cet arbre est realise en une 
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partie centrale qui est essentiellement logee dans le 
support (90) et deux parties laterales logdes dans les 
tubes (91 et 92) • Ladite partie centrale est relive aux 
deux parties laterales par des accouplements & doigts (103 

et 104) situes au niveau des axes d' articulation (93 et 
94). Chacune de ces parties laterales s'etend jusque dans 
un des boitiers (88 et 89) et comporte a son extremity un 
pignon (105, 106) qui engrene avec une couronne (107 , 108) 
solidaire du tambour (82, 83) correspondant . 

L'organe de ratelage (71) peut aussi etre constitue 
par un seul tambour semblable a ceux decrits ci-dessus. 
Dans ce cas le tambour serait pratiquement place sous la 
poutre (2) et il d^placerait les produits vers une seule 
des roues rateleuses (12 ou 13) • 

Durant le travail la machine selon 1' invention est 
attelee a un tracteur qui la d^place dans le sens de la 
fleche (A) . L'arbre de transmission (33) est alors raccorde 
a l'arbre de prise de force de ce tracteur et est entraine 
en rotation. Les deux roues rateleuses (12 et 13) reposent 
sur le sol et sont alors entrainees en rotation, par 
l'intermediaire des arbres de transmission (28 et 29), dans 
le sens des f leches (C et D) . Durant cette rotation les 
bras porte-outils (19) de chaque roue rateleuse (12 et 13) 
sont commandes par la came qui est logee dans le boitier 
(18) de telle sorte que leurs outils (20) ratellent les 
vegetaux sur la partie avant de leur trajectoire et les 
deposent sous la forme d'un andain sur la bande de terrain 
qui est situee entre les deux roues rateleuses (12 et 13). 

Dans 1'exemple selon les figures 1 et 2 les produits 
se trouvant deja sur la bande de terrain sur laquelle est 
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depose l'andain sont prealablement retournes et aeres par 
l'organe de fanage (37). Pour cela les bras supports (40 et 
41) sont abaisses jusqu'a ce que les roues (43 et 44) 
touchent le sol. La roue (44) entraine alors le rotor (38) 
dans le sens de la fleche (B) par 1 ' intermediate de la 
chaine ou courroie (46) . Les dents (39) qui sont pres du 
sol ramassent alors les vegetaux. Elles les soulevent 
lorsqu' elles abordent la partie arriere de leur trajectoire 
puis elles les laissent retomber sur le sol tout en 
provoquant leur retournement. Les produits se retrouvent 
ainsi sur une couche decompactee et qui n'est pas plaquee 
au sol. 

Dans l'exemple selon les figures 3 a 5 les rotors (49 
et 50) sont amenes en contact avec le sol et sont entraines 
en rotation autour des axes (52 et 53) , dans le sens des 
fleches (E et H) . Leurs dents (51) ramassent les vegetaux 
se trouvant au sol lorsqu'elles se situent sur la partie 
avant de leurs trajectoires. Ensuite, elles les entrainent 
entre les deux rotors (49 et 50) et les projettent vers 
1' arriere tout en provoquant leur retournement. Ces 
vegetaux se retrouvent ainsi sur une couche aeree et non 
plaquee au sol. 

Dans l'exemple selon les figures 6 et 7 les deux 
disques (72 et 73) sont amenes en contact avec le sol pour 
le travail. Lorsque la machine est deplacee ils roulent sur 
le sol. En raison de leur position oblique ils ratellent 
les produits se trouvant sur leur trajectoire et les 
deplacent lateralement. Le disque (72) depose alors les 
produits dans la trajectoire de la roue rateleuse (13) 
tandis que 1' autre disque (73) les depose dans la 
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trajectoire de la seconde roue rateleuse (12). Ces roues 
rateleuses (12 et 13) rassemblent alors la totalite des 
vegetaux se trouvant sur leurs trajectoires en un andain 
Relies deposent sur une bande de terrain degagee. Dans ce 
cas 1'andain est constitue par une masse uniforme de 
vegetaux. 

Dans 1'exemple des figures 8 a 10 les tambours (82 et 
83) sont entraines en rotation dans le sens des fleches (J 
et K) . Les dispositifs (84 et 85) de ces tambours (82 et 
83) se situent au niveau du sol, ramassent les produits 
situes sur leur trajectoire et les deplacent lateralement . 
Les vegetaux provenant du tambour (82) se retrouvent alors 
sur la trajectoire de la roue rateleuse (12) tandis que 
ceux de 1'autre tambour (83) se retrouvent sur la 
trajectoire de la seconde roue rateleuse (13). Comme dans 
1'exemple precedent, ces roues rateleuses (12 et 13) 
ramassent la totalite des vegetaux et ferment un andain sur 
une bande de terrain centrale totalement degagee. 

Pour le transport, les deux roues rateleuses (12 et 
13) et leurs bras supports (8 et 9) sont leves par les 
verins hydrauligues (34 et 35) autour des axes 
d'articulation (10 et 11) et sont amenes dans une position 
sensiblement verticale. Dans cette position la largeur de 
la machine est considerablement reduite. 

Le rotor (38) , les rotors (49 et 50) , les disgues (72 
et 73) ou les tambours (82 et 83) peuvent egalement etre 
deplaces vers le haut, autour de leurs pivots ou axes 
d'articulation respectifs (42, 59 et 60, 80 et 81, 93 et 
94) afin de les degager du sol. Ce deplacement pent etre 
, effectue soit au moyen de verins hydrauligues comme dans 
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l'exemple des figures 1 et 2 soit manuellement par 
1 ' utilisateur - 

II est bien Evident que 1' invention n'est pas limitee 
aux modes de realisation decrits ci-dessus et representes 
5 sur les dessins annexes. Des modifications restent 

possibles, notamment en ce qui concerne la constitution des 
divers elements ou par substitution d' equivalents 
techniques, sans pour autant sortir du domaine de 
protection tel que defini dans les revendications . 
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Revendications 
Machine de fenaison pour l'andainage, comportant une 
structure porteuse k laquelle sont rattaches deux bras 
portant chacun au moins une roue rateleuse munie 
d'outils pour deplacer des vegetaux se trouvant au sol,, 
lesquelles roues rateleuses peuvent etre entrainees en 
rotation autour d'axes sensiblement verticaux, de telle 
sorte qu'elles tournent en convergence & l'avant et 
cooperent pour former un andain de vegetaux entre 
elles, caracterisee par le fait que la structure 
porteuse (1) comporte a l'avant des roues rateleuses 
(12, 13), dans le prolongement de la zone situee entre 
lesdites roues rateleuses, un dispositif suppiementaire 
(36) pour deplacer des vegetaux • 

Machine selon la revendication 1, caracterisee par le 
fait que le dispositif (36) est constitue par au moins 
un organe de fanage (37) • 

Machine selon la revendication 2, caracterisee par le 
fait que 1' organe de fanage (37) est anime durant le 
travail . 

Machine selon la revendication 3, caracterisee par le 
fait que 1' organe de fanage (37) est entraine en 
rotation a partir du sol sur lequel elle se deplace. 
Machine selon 1'une quelconque des revendications 2 a 
4, caracterisee par le fait que 1' organe de fanage (37) 
est constitue par un rotor (38) sensiblement horizontal 
et comportant des dents (39) sur sa p£ripherie. 
Machine selon la revendication 5, caracterisee par le 
fait que le rotor (38) est entraine en rotation de 
telle sorte que la vitesse lineaire des extremites des 
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dents (39) soit infer ieure a la vitesse d'avancement de 
la machine dans la direction (A) . 

7. Machine selon la revendication 6, caracterisee par le 
fait que sur au mo ins un cot£ du rotor (38) est 

5 disposee une roue d'entrainement (44) qui roule sur le 

sol et qui entraine ledit rotor par 1 ' intermediate 
d'une chaine ou d'une courroie (46) . 

8. Machine selon l'une quelconque des revendications 1 a 

7 , caracterisee par le fait que le rotor (38) est relie 
10 a la poutre (2) au moyen de bras (40 et 41) et d'un 

pivot (42) sensiblement horizontal. 

9. Machine selon la revendication 8, caracterisee par le 
fait que le rotor (38) est r£glable en hauteur par 
rapport au sol. 

15 10- Machine selon la revendication 3, caracterisee par le 
fait que l'organe de fanage (37) est anime a partir 
d'une source d'entrainement du tracteur servant a 
deplacer la machine. 

11. Machine selon la revendication 10, caracterisee par le 
20 fait que l'organe de fanage (37) est const itu<§ par au 

mo ins un rotor (49, 50) muni de dents (51) et qui est 
entraine en rotation autour d'un axe (52, 53) dirige 
vers le haut. 

12. Machine selon la revendication 11, caracterisee par le 
25 fait qu'elle comporte deux rotors (49 et 50) entraines 

en sens contraires (E, H) . 

13. Machine selon l'une quelconque des revendications 10 a 
12, caractdris6e par le fait que les rotors (49 et 50) 
sont entraines en rotation au moyen d'un arbre (67) qui 

30 est lui-meme entrain^ a partir de 1 # arbre de 
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transmission (33) utilise pour 1 ' entrainement des roues 
rateleuses (12 et 13). 
14. Machine selon l'une quelconque des revendications 10 a 
13, caracterisee par le fait que chaque rotor (49, 50) 
5 est relie a un support (58) qui est solidaire de la 

poutre (2) , au moyen d'un tube (56, 57) qui est en deux 
parties articulees entre elles par un axe (59, 60). 
,15. Machine selon la revendication 14, caracterisee par le 
fait que les rotors (49 et 50) sont deplagables en 
10 hauteur autour des axes d' articulation (59 et 60). 

16. Machine selon la revendication 1, caracterisee par le 
fait que le dispositif (36) est constitu6 par au mo ins 
un organe de r&telage (71) depla<?ant les veg^taux 
lateralement vers une ou les deux roues rateleuses (12 

15 et 13) . 

17. Machine selon la revendication 16, caracterisee par le 
fait que 1' organe de ratelage (71) est anime durant le 
travail. 

18. Machine selon la revendication 17, caracterisee par le 
20 fait que 1' organe de ratelage (71) est entraine en 

rotation a partir du sol lorsque la machine est 
deplacee. 

19. Machine selon la revendication 18, caracterisee par le 
fait que 1' organe de ratelage (71) est const itu6 par au 

25 moins un disque rotatif (72, 73) dirige obliquement par 

rapport a la direction d'avancement (A) et comportant a 
sa peripherie des entraineurs (75) en contact avec le 
sol. 

20. Machine selon la revendication 19, caracterisee par le 
3 0 fait qu'elle comporte deux disques (72 et 73) places 
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partiellement l'un derriere 1' autre et diriges de telle 
sorte que la partie la plus en avant de chacun d'eux 
soit situee sous la poutre (2) . 

Machine selon la revendication 19 ou 20, caracterisee 
par le fait que les disques (72 et 73) sont montes sur 
des bras (78 et 79) articules sur la poutre (2) au 
moyen d'axes (80 et 81) . 

Machine selon l'une quelconque des revendications 19 a 
21, caract6ris6e par le fait que la position des 
disques (72 et 73) par rapport au sol est reglable 
autour des axes (80 et 81) . 

Machine selon la revendication 17, caracterisee par le 
fait que l'organe de ratelage (71) est anim6 a partir 
d'une source d'entrainement du tracteur servant a 
d6placer la machine. 

Machine selon la revendication 23, caracterisee par le 
fait que l'organe de ratelage (71) est constitue par au 
moins un tambour (82, 83) sensiblement vertical qui est 
muni a sa partie inferieure d'un dispositif (84, 85) 
pour deplacer les v6g£taux et qui est entraine en 
rotation durant le travail autour d'un axe (86, 87) 
dirige vers le haut. 

Machine selon la revendication 24, caracterisee par le 
fait que l'organe de ratelage (71) est constitu<§ par 
deux tambours (82 et 83) tournant en divergence a 
1' avant, vu dans dans la direction d'avancement (A). 
Machine selon l'une quelconque des revendications 23 a 
25, caracterisee par le fait que les tambours (82 et 
83) sont entraines en rotation au moyen d'un arbre 
(102) qui est lui meme entraine d'une maniere indirecte 
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a partir de l'arbre de transmission (33) qui est 
utilise pour l'entrainement des roues r&teleuses (12 et 
13) . 

27. Machine selon l'une quelconque des revendications 23 a 
5 26, caract£risee par le fait que chaque tambour (82, 

83) est fixe a un tube (91, 92) comportant un axe 
d' articulation (93, 94) sensiblement horizontal et 
dirige dans la direction d'avancement (A) de la 
machine. 

10 28. Machine selon la revendication 27, caracterisee par le 
fait que la position des tambours (82 et 83) par 
rapport au sol est r^glable autour des axes 
d' articulation (93 et 94). 
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